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Silnik orbitalny MAMM

Silniki te zapewniaja wysoki moment obrotowy
przy bardzo matych rozmiarach. Silniki majg statg
chtonnos¢, konstrukcje typu gerotor znang
z ekonomicznosci i kompaktowosci.

Dodatkowo posiadajg wbudowane zawory
zwrotne, zapewniajgce ograniczenie cisnienia
w obrebie uszczelnien watu.

Specyfikacja
- MAMM | MAMM | MAMM | MAMM | MAMM | MAMM
: 8 125 20 32 40 50
Chionnosé em*/obr B2 129 19.9 316 30,8 50,3
e |su+a 1950 | 1550 | 1000 630 500 400
(rpm) przerywana (3) 2450 | 1940 | 1250 800 630 500
skala 11 1.6 25 4.1 4,2 46
Max momeant
obrotowy  |przemywana (3] 1.5 23 35 57 5.8 59
(dahm) | owiowaid) | 2.1 33 5.1 6.4 6.6 8
Maxmoc |52 18 24 24 24 1,8 1,8
(kW) Jormrywana@) 26 32 32 3.2 3 21
—— |stata 100 100 100 100 80 70
cﬁ{g;a;ia praarywana (3)) 140 140 140 140 10 a0
1§
chwilowa (4] | 200 200 200 200 140 125
Max &.ziﬁpw stala 16 20 20 20 20 20
(Umin} praarywana (3 20 25 25 25 25 25
—— 140 140 140 140 140 140
wiotowe  |prasrywana (3) 175 175 175 175 175 175
bar

(bar) chwilowa (4) | 225 225 225 225 225 225
Waga (Kg) 19 2 2.1 2,2 2,3 24

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute
(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute



A : Continuous operation
B : Intermittent operation rating applies to 6 sec. of every minute.
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A : Continuous operation
B : Intermittent operation rating applies to 6 sec. of every minute.
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[inch] show in brackets [ ]
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finch] show in brackets [ ]

@16 straight, Parallel key 5x 5x146 5/8" [15.8] straight, w/4.82[.19] Crosshole
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e SR - A i \ 23
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X from the distance [L] between the point load
application and the mounting surfoce:
Famax=80 doN I Froa = <02 X g 9er . [don]
(180 1be] {= Lin mm : L=80
T Frod = =50 x w23 | fios)
[0.79) Lininch; L=3.12
The draowing shows the permissible radial load when
L=20rnrm [0L79)
Frad
WN‘ If the calculated shaft lood exceeds the pemissible, o
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Silnik orbitalny MAP

Silniki serii MAP to konkurencyjna konstrukcja,
o matych gabarytach, z walem rozdzielczym,
zapewniajgca duzg moc.
jednostki sa bardzo uniwersalne i moge byé
stosowane w aplikacjach o ograniczonym miejscu

Te kompaktowe

na zabudowe.
Specyfikacja
MAP | MAP | MAP | MAP | MAP | MAP(1)| MAP(2)| MAP(1)| MAP(2) MAP(1) MAP(2)| MAP(1) MAP(2)
Typ MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW | MAPW
s0 80 100 | 125 | 160 | 200 | 200 | 250 | 250 | 35 | M5 | 400 | 400
Chlonnaéé cm>lobr 508 | 788 | 986 | 1235 | 1586 | 1979 | 1979 | 2475 | 2475 | 3165 | 3165 | 3965 | 3065
Max pradkost |Sala 180 | 760 | 600 | 485 | 380 | 302 | 302 | 240 | 240 | 190 | 190 | 150 | 150
(rpm) przerywana(3)| 1380 | 940 | 750 | 600 | 475 | 380 | 380 | 302 | 302 | 235 | 235 | 190 | 190
ik 93 | 149 | 19 | 234 | M 364 | 359 | 452 | 351 | 463 | 342 | 482 | ms
Max moment
obrotowy  |przenywana(3)| 12 19 23 29 a7 | 452 | 435 | 589 | 468 | 54,3 | 492 | 555 | 454
(@aNm)  Lwiow@ | 14 | 219 | 265 | 362 | 426 | 545 | 545 | 642 | 565 | 705 | 684 | 787 | 688
Maxmoc |08 102 | 101 | 103 | 10 10 10 96 | 94 | 74 | 75 | 56 | 63 | 48
(Kw) przerywana (3| 123 | 123 | 125 | 12 12 12 12 12 12 9 9 78 | 78
e 140 | 140 | 140 | 140 | 140 | 140 | 135 | 135 | 105 | 115 80 80 85
Max spadek
ciénienia  |preywana(3)| 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 475 | 160 | 175 | 140 | 135 | 115 | 110 80
ba
{has). chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 210 200 175 175 160 160 140
Hmmm stala 50 60 60 80 B0 80 60 60 60 60 60 60 60
{limin) przerywana (3)| 60 5 5 75 75 75 75 75 75 75 5 75 75
ol 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160
Max cisnienia
wiotows prasywana(3)| 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175
{bar) chwiowa(d) | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210
Waga (Kg) 56 | 57 | 59 B 6.2 6.4 64 | 66 | 66 | 69 | 69 | T4 | 74

(1) MAP... silnik z portami CA, CB, TA, SH, SB.
(2) MAP... silnik z preylgczami C, CO, T, 5.
(3) Praca przerywana 6 sek. na minutg

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.



Silnik orbitalny MAPH

Silniki serii MAPH to konkurencyjna konstrukcja,
o matych gabarytach, zapewniajaca duzg moc,
z watem rozdzielczym. Te kompaktowe jednostki
sg bardzo uniwersalne i moge by¢ stosowane
w aplikacjach o ograniczonym miejscu na

zabudowe.
Specyfikacja
MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH MAPH
L 50 80 100 125 160 200 250 315 400
Chlonnast cm¥iobr 50,8 78,8 98,6 123,5 158,6 197,9 24755 3165 396,5
Max predkosé | ek 1180 760 00 485 380 302 240 1980 150
(rpm) przerywara (3)| 1380 940 750 600 475 380 302 235 190
R staka 9.3 14,9 19 234 3 359 351 34.2 348
cbrotowy | przarywana (3) 12 19 23 29 a7 435 46,8 49,2 454
ki chwilowa (4) 14 21,9 26,5 36,2 426 54,5 58,5 68,4 68,8
Maxmoc  |stala 102 10,1 103 10 10 9.6 74 56 46
k) —— T 12,3 125 12 12 12 12 9 7.8
Maxspadek |28 140 140 140 140 140 136 105 80 65
Cﬁg::;iﬂ przerywana (3) 175 175 175 175 175 160 140 15 90
chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 175 160 140
Max przeplyw | siata 50 60 60 60 60 60 60 60 60
-:ﬁ:; przerywana (3) 60 75 75 75 75 75 75 75 75
— stala 160 160 160 160 160 160 160 160 160
wictowe przenywana (3) 175 175 175 175 175 175 175 175 175
i chwiowa (4) 210 210 210 210 210 210 210 210 210
Waga (Kg) 56 57 59 6 62 6.4 66 69 7.4

(3) Praca przerywana 6 sek. na minutg

{4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minutg.




A : Continuous operation
B : Intermittent operation rating applies to 6 sec. of every minute,
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A : Continuous operation
B . Intermittent operation rating applies to 6 sec. of every minute.
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Drain Port T
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max 291
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m Wheel Mounting
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(mm) show in brackets [ ]
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T
[T593)
; 2 M . Square Mount (4 Bolts)
Code
Porl Omit P G MU

Piag | 7i8-14UNF | 1/2-14NPTF| @ 142 | .39 Dia[s10]
T | 7H6-20UNF| 71E-20UNF| G 174 | 7/16-20UNF
C = = — | sMe-18UNC

|
---“
[ M. | ™ IECEEED
mm--“
J|_||___
_

MhF HQE4I]0

MAPH{FHDU

| MAPHQ400 MAPH(F)E400 |
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$ 25, Parallel key ABx 7 x 28
Moax. Torque 3900 in-Ib [44daMNm]

I i
1,124 Dia. ﬂ R LETETE]
|28.58] [25r4.8T|
[ i
] 15041 555
[0.230.8 ]
1.8 e

1" [25.4] Woodrufl key 1/4" x 17
Max. Torque 3900 in-lb [44daMm)

1
25,4725, 15]
T
RETT Lo . A _1 1.oonss9 0,
fosar Y4 [25.4i25.38]

v N1 i
L lssaiinss |
D I 140, 5538, 5)

BAN =aw

1% [25.4] Straight, w/.315[8] Crosshale
Max, Torgue 3700 in-b [44dakm]

‘]ﬁﬁ?ﬁ
P 1

1,024 Mg & it —d ¥ 30,009 Dia,
[28, 58] [25.4535,.30]

: 1

: |
L _spannges | :
D: [ELETEENG REETA5]
2047 man
(L]

17 [25.4] SAE J501 Topered
Woodmulf key 1/4"x 1" SAE 1502
Mo, Torque 3900in-Io [44 daMm)]

114200
AL kL3

LHEC

1,102,080
[EmiaT.T]

i

S| R
AA[18] min Doap

. t:i"i’%]

%, 101001, 084 Dl
§  [2a.iET )

1,000,598 Dia. 1L.063[2T) across Aat
[24Ar2515] 7 Tig raiguabar bist
r 00 = B T3 el [ 13:=1 Aot
iy A
/‘73 BaB
| | b i, __.1.}]_1.115
¥ [6.375/8.35] i
o018 (| : o
[25.425/25.375] E""F y !
+ o q
i (155 Dia,
1.124 Dia, [.0]
[28.56] 1,5 Tapar Foat
["} [eona 1:8]
[34,54]
e |
55
I I A5 R
162.2]

{mm) show in brackets [ ]

17 [25.4] Straight w/.404[10.3] Crosshole
Max. Torqua 3900 in-lb [44dalm]

I & TN
|
1 (I
1,124 Din £y L 1.00009 Dia.
28581 \.L\ (26,4125, 30)
} i
K
| —rayises | -SSR
> T40.530,5] eI
I 1811 max
5]

m 17 [25.4). SAE 4B Splined
Max, Torque 3200 indb [44caMm]

1.504/1.555
E 1]

P [

1,124 Mg

I“-:ﬁ] k

25.35025,30]

150 min.
=TT o

D—_I'.L%E“h-ﬂ

m 1" [25.4] Slraight w/.4046[10.3] Crasshole
o, Torque 3900 in-lb [44dalNm]

4 i
E [i1.5708)
|
f E | 1
1,124 Dis ._..._..Gi.. L 1,000,099 Dis,
j28.58] Y [5. 4125, 38]
1 i
K

[ | vaamm i \Erﬁ%%hﬂ

2,047 s

L

17420

n 137 Splined 7/8" [22.2]
Maox. Torgue 3200 in=1b [3édoMNm]

AT
[a,;rs.wa.;;

NG

W= Motor Mounting Surface
* - For SAE. A & F Flange
** _ For Q Flange
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Rotation Selection

The MAP & MAPH builHin check valves, The prassure on the shaft seal is identical to the output pressure,

Max. return pressure without drain
line or/ Max. pressure in drain line

rem Caont. (bar)
0-100 rpm 75
100 - 300 rpm 50
300 - 1000 rpm 25

Max. return pressure with drain line
Continuous 140 bar
Intermittent 175 bar

Drain line

Peak 210 bar
Shaft Load
500 200 25000
Fe = 5.1 dai
w0 “ *
gaN \
0 o \
F \\ \\
b
%0 S \"""'-._
" ~~,_:‘“-.H | =Radial Force (daM)
S T R . - L =Distance (mm}
= -] n =3peed(rpm)
[x} a0 400 &) [ 4] 1000 1200 njpm)
——— whafl & 3% mem and 254 men {1 el * With Headle Beaing

= = shaifl ¥ X3 am
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Silnik orbitalny MAS

Elementy robocze silnika MAS to wirnik,
dopasowana tuleja i rolki, ktére pozwalaja
zwiekszy¢ wydajnosé¢ i efektywnosé silnika.

tozysko stozkowe na wale pozwala silnikowi
znosi¢ wysokie obcigzenia promieniowe i skosne.
Silniki MAS charakteryzujg zaawansowane
rozwigzania zaworow wewnetrznych, co pozwala
na izolacje obszarow wysokiego i niskiego
cisnieniaw silniku.

Specyfikacja
" MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E)
80 100 125 160 200 250 S 400
Chiennest em?fobe 80,8 90,8 125,2 150,5 200 2523 35,1 o7
Max predkosé |5t 805 746 598 465 373 298 236 187
{rpm) preerywana (3)) 1000 800 718 580 447 360 290 230
Max otk stala 19.8 244 30,7 34 395 45 541 58
n':mw;r proerywana (3§ 237 293 36,8 46,9 49 535 63 69
mi
chwiowa (4) 26 azz 40,5 48,5 64,8 8,2 84 85
Maxmoc | Stai8 16,4 19,4 20 12 14 13,6 1,5 10
%) lperywana (3)) 22 26 24 21,8 21 212 135 13
bk stala 175 175 175 160 150 140 120 100
dﬁ:iar;la przerywana (3] 210 210 210 210 180 175 140 120
{bar
chiwiowa (4] 225 225 225 225 225 200 185 140
Max przeplyw | Stéla 65 75 75 75 75 75 75 75
oleju
(min) preerywana (3] 80 90 90 90 90 90 90 90
i stala 210 210 210 210 210 210 210 210
ax clsmeng
wiotowe | prenywana (3} 250 250 250 250 250 250 250 250
®a0  Towiwae) | 300 300 300 300 300 300 300 300
Waga (Kg) 10 10,3 10.5 1 1.4 11,9 125 135

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigienie 0,6 sek. na minutg.
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MAS (E)80

MAS(E)100

MAS(E)125

|

{da Hmj}

25

10 4

{dm Mm)

L

15

[k Hi)

¥

g

& 10 20 a0 40 &0 & fili] g (L}
l 1 l qut“l']l %, (%) l &p (par)
] i L — T ] I 210
[ |
o b : o
1 (1= [ \-\ ™15 i +
= e | 140
12
7 ™~ B ——— L
i = TR RW
l— {‘* \::‘ f f_,..-"'(':ﬁ L“ 0
. 85 % E—. I
b1I. I ‘-F":}. hh-__""--..._ _.'____..-r'"'" i
& 0% 3 ko ——
= | ——F !
B 70 |
A= |-=g
o 100 200 300  4D0 500 600 TOD 8O0 800 1000 s min)
5 10 i) 30 40 50 60 75 80 g [Limin)
. * * o, ap
1 T 'l‘ - * P{h\'i']+ 5 (%) . l {ba8) 210
\\ N || .
1 W H ] * 175
I TN
'y
7
W
85
u 80 % 3
= T % =]
0 100 200 300 300 500 600 T 200 800 o imint)
50 20 a0 40 50 60 s 90 g, iLmin
le J | PR | %) Ap(ber)
! Y K1 210
Fl | T I T O W W —
f E \‘I. ., 15 kW Y| ?
ot o, 175
M . o — 1 B
V i\ 7 =i > Jl + L
! o R TR A 42
> | R
{ - m__ ‘-lll -
[ £ 5 -
_ECI
\ 85 % ety
H= i -
-4 :m*. 70 %
. A-a—| =

S0 100 150 200 250 300 350 400 450 SO0 550 GO0 G50 YOO ?.;;I! n{min}

-
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MAS(E) 160

MAS(E)200

MAS (E)250

w A

{eka M}

45 +
an +
s T

F

15

Q

% Eltl T 100 125 150 175 200 35 2SO0 TS 300 A@% A50 ATE a{min')

5 10 22 30 40 & 60 75 o0 g, Wmin)
1651 SO o Y : poowy | 3,0 A7 (bar)
1 L L |
\ \ : ] L] 210
F. Fa ", i Ty -—
AN NI ,
: o
A NERYNEINN \
— b
A — - ™15 ki ¥
P = 1)
R~ Hz uw-a =
\-ﬁ\ TR} 2
— [
MO S = S i v
. B0 % 3 kW 30
et 70% |
i A |
' : : 4 — ; - : : + . -
o 50 100 150 FHy 230 300 350 400 450 500 550 ] mimin)
5 10 20 a0 40 50 &0 75 80 g, {Limin)
LJ || sem| e
| ! | & {var)
¥ 1 L ! : 1 175
X". 1\\ \-15‘]'. B
ol [ | b
. T2 kW ~ ' 5
12
o / e, T =t
e — \“ a0
A / g 1
Fi F T ———
7 80
- oy ~a kW
T — — s, . %0
|
A-I'-.'-'I-B
I + - + - : + -
L1 &0 1040 160 200 280 300 360 400 450 o {min '1}
w20 EE T 0 80 75 90 g, (Limin)
| : PIW)  T,0%) ap{bar)
T [ i ¥ ¥ ¥ |1-
AN NN ha———
L AN N L\
\ = K] P o
= 11 KW, o
_L Vi wtl ~ '
Y = L B kW '
( e [k 0
l P Pl LT\
Y\
o kW
0 % — _ 5
70 % | |
1
AP
:. n i " I i F
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MAS(E)315

MAS (E) 400

£
T

5 10 2w a0 4n &0 75 % g, ilmin)
e } ' } | Powy [ 50 apmer)
r A\ P B N T s et Y — 130
| | Y \ | B
1 ' i
t ¥ i 120
: tzuw{' | *
2! vl I | & 100
o £ -} -
[ ’A\ H_Il'—.# gk-"-":.,‘ | 50
) —
: = e : ] B
i : Z-_qE
\ I_.F_\ 3 kW e
\ M L B5 % =] = ol 30
I."'b.. H""--ﬂi'}ﬁ
0%
b |-
F ¥ 4 3 1 + : L
4] 25 50 75 100 150 475 2006 225 250 7R MO0 n(min)
5 10 20 30 a0 60 75 %0 g, {Umin
¢+ 4 v | | powy | %% apqoan
LE Y TR \_ 1 11
ll. AN o
X | 17
e \ﬁ | —
= T - w1/
Vi [
- =
| f |
\ IkW
_!h\__—_,l-.—“ i =
N St
70 %
A - =
k # - + * + t + T -
0 2 S0 TS5 W00 125 150 175 200 225 250 275 200  a(min

22



A
Fa

‘§

Omit M

mox 103

u Side Ports

2xGUZ | ZxM2Zx1.5

2 x TiE-14UNF
Versions [ W 0

nqgi

G 14 M1dx 1.5

T B-20UNF
2706

2 x M0

2xM1D

4 % 5/16-18UNC
2.6 =06

E | -

21:0,3

E_

Port B —=——

L

1620,3

FE

P

- Rear Ports
Wersions [G (M (U

21:0,3

&7 Imax

125 0.060
1

85.5

- SAE. A- Mount (2 Holes)

3
.. X @E

|18 )5 3+0.25

- Square Mount (4 Holes)

SHL0.4

MAS(F)80 | 167 |123.2| MASQB0 | 179 | 135.2 MASW80 | 130 | 86 |MASE80 | 177 | 13 |
WAS(F) 125 176 1322  WASQ 125 188 | 144.2 WASW 125| 130 | 95 |mAsE 125 | 185 | 22

MAS(F) 200| 189 |145.2 | MASQ200 | 201 |157.2 | MASW200| 152 | 108 |MASE 200 | 201 [35.1 |
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Opis i dane techniczne dla MASS

[ | e . moxl
| MASSS0 | 130 | 13 | 86 | T
| MASS 100 | 134 17 | 80 | ..I:L1 i
[ MASS 125 | 139 22 8 | /
| MASS 160 | 1445 | 275 | 115 | g
| MASS200 152 351 | 108 | g 2
| MASS250 @ 164 @ 47 | 120 |
| MASS 315 176 58 | 132
| MASS400 | 188 71 | 144 | \
Uktad przytaczy Montaz
Przylacza boczne .
7205 Ly 'HEI Kolnierz do przystawki
e | 508
c 1
Port A —e= ﬂ |5
17
Port B —e= = I.' _._‘.'
g 4
nf L i
i
K Kud| Warsle | | mox @M45208 | 23|
;ané-\.: ek | - o ]
PAB) | 2xGIZ | ZxM221S5 | 2x 7/E-14 UNF
! T | G Mu4x1S | THE0UNF
c 2% M0 [ 2 M0 ;4:..'11'15-1BUNG.

Dane techniczne

Silnik w tej wersji nie posiada dlugiego walu ani loZyska. Jest F
przeznaczony do bezposredniego montazu na przektadni. l o

Kratki wat Kardana moze wykonywaé ruchy promieniowe !
w zwigzku z tym, silnik nie moze by¢ wyposazony w uszczelnienie ! 3l E‘:

watka; niezbedne uszczelnienie powinno by w przekiadni.

Maksymalne dopuszczalne cisnignie w linii przecieku zalezy od
wytrzymalosci na obcigzenie uszczelnienia watka. Zalecane jest zew.
odprowadzenie przeciekdw.

Wejscie przektadni musi byé zaprojektowane tak, by olg]
Z przeciekow zapewnial smarowanie waluitozysk,  —

Dane watu dla przystawki

| . mm
| llo&¢ zebow z |12
Gniazdo DP [12i24
' Kat 300
| Srednica DP DP 254
. Srednica Dir Dir 28,04 .
| Srednica Di Di |23,0 s . Hardering Specification:
| Szerokost wpustu Lo 4,30810,020 | Ehecive cose depth (HRC 521 0,7:£0,2 mm
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Opis i dane techniczne dla MASE

mox 103

Uktad przytaczy \

Montaz
Kotnierz SAE.A (4 otwory)

- 757 [84] e
|
B " :IMI'!MI
B Przylacza boczne o ey
Wersje U M (G I
1.03801.023 T4
[26.2£0.2) | [o.51
83155 _.L_
E‘.{ e " A Kolnierz SAE.A (2 otwory)
_.E =) T k=N
LY A N i
{} — i‘%‘%ﬁ: ]y 23 ] e
- i =y
i - ‘
W Kolnierz do kol (4 otwory) ]
il 1A .
89122.741] = B| Kolnierz SAE.B (2 otwory)
i ﬁﬂ._".!!t_-..._ A4 (36000 ), [6.Ta1] 32| 220 [ha] e
113.8) Fa =¥
. i3
3 ‘g e
S S =a = = i
¥ &3 | o e A
— - AT I D
y w A
e feo 5 TeAs]
F Magneto (4 sruby)
e
o ] e 333 0] =
i‘\x‘x Kod| Wersje ey
| i | - Ism_ﬂ.m
|Pﬂ?h=:ﬂ\\ u . ] | G — { ]él [sams]
| P(aB)  2xTB-I4UNF 2xM22x15 | 2xG 12 e
| T | THB20UNF | M14x15 G 14
w | L R v L L2 [T
 MASE(F) 80 8,73 [171] 4,85 [123,2] MASEW 80 563 [143] 3,74 [95] 5113
MASE(F) 100 6,89 [175] 501[127,2) | MASEW 100 5,79 [147] 3,90 [99] 67 [17]
MASE(F) 125 7,00 [180] 5,21 [132,2) MASEW 125 5,98 [152] 4,09 [104] 87 [22]
| MASE(F) 160 7,26 [184,5] 542 [137,7] MASEW 160 6,20 [157,5] 4,31[109,5] 1,08 [27,5]
| MASE(F)200  7,60[193] 5,72 [145,2] MASEW 200 = 6,50 [165] 4,61 [117] 1,38 [35,1]
. MASE(F) 250 8,07 [205] 6,19 [157,2] MASEW 250 6,97 [177] 5,07 [129] 1,85 [47]
. MASE(F) 315 = 854[217] | 6,66 [169,2] MASEW 315 = 7.44[189] | 555[141] 2,32 [59]
| MASE(F)400 | 90z2[229] | 7,13[181,2] | MASEW400 | 7.91[201] | 6,02[153] 2,80(™M]
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Opis i dane techniczne dla MASE

Draln Port ¥ [mm] preedstawione w nawiasach
Uktad przytaczy Montaz
Bl Przytqczs boczne Kolnierz SAE.A (4 otwory)
Wersje [0 W (@ s e
BG8[22]
=
§ Fany
Mgt I
&
|
= =
MU przyiqcza boczne A Kolnierz SAE.A (2 otwory)
Do M P 161 TSN Yo Py
1.5(38.140.2) S [ _m_ e

_“—mmif-

) g 1
il Bt AL
o ¥ . s

| : :

A456[11.5640.2]

?._g[ii.?:ﬂj:

-

BT[22.1

| az% men

[wns]
LAY
FE

09
b2 sepes 03! \Iﬂ

m Kofnlerz SAE.B (2 otwory)

. e ] e

‘ 1, B747.5+0.2]

=l
5
4
o
<
o
:
ol
Kod Wersje
u M G MU R
P{aB) | 2¢7/8-14UNF |2 x M22 x 1.5 2xG12 | @12.T: @15.8 | 1-1116-12UN
T THE-Z0UNF [ M14x15 | G4 | THE-20UNF T16-20UNF
] - - - 338 16UNC -
Typ L Lz Typ L Lz L1

MASE(*}80 | 6,57[167] |4.79121.7)| MASER)80 | 6.81[173) [481[125.7)] 51113
MASE(") 100 | 6.73[171] [4.95[125.7]] MASE(R) 100 | 6.97[177] |5.09[129.7]| 6717
MASE(") 125 | 6,93[176] |5.15(130,7]] MASE(R) 125 | 7.17[182) [530[134.7]] 67[20
MASE(") 180 |7.15[181,5)5.36[126.2]] MASER) 160 |7.38[187 5] |5.52140.2]| 1.08[27.5)
MASE(") 200 | 7.44[189] |5.66(143.7)] MASE(R)200 | 7.68[195) |581[147.7]| 1,38 [35.1)
MASE(") 250 | 7.91[201] [6.13155.7]] MASE(R)250 | 8.15[207] |6.20158.71] 1.85 7] E
MASE(") 315 | 8.39[213] [6600167.7]] MASEIR) 315 | 8.62(219) |6.76[171.7)| 2.32 [BY [147 B4]
MASE(") 400 | 8.86[225] [7.07[179.7]] MASE(R) 400 | 9,00{231] |7.23(183.7]| 280 [71]
Uwaga: (*) dla przytgczy bocznych kod MU i P

(12720

II._qb.__ _—

1.83
HE.5]




Opis i dane techniczne dla MASEZ

Uktad przytaczy

‘D Przylacza boczne
Wersje U7 MG
1-ﬂ3|25.23ﬂ‘.2|.__ 37[9.5]
_ | =2 _t
N =
s - s
= —|- —
o —
& 2 B
Wili Przytacza boczne
...... DG Bty
1.5[38.1:0.2]
A5[11,58:0,15]
-::.5[12.'.!':0.5] [
SO o s s =
2 M
1 = A
o Badasl &
= v 2lE e
= o gl
#.61[15.8:0.5] & %
E o
=
‘R Przytacza tylne
j—ed 54[23.5]
=
G
3 saie
o —
=] L o=
= B
]
=
Kod Wersje
pryuezs| Y s = e i

P (AB) | 2xT/E-14UMF 2 x M22 x 1.5 226172 |

T THE-20UNF | M14x1.5

G4

o127, 0158 |1-116-12UN

TE-20UNF | TH6-20UNF

Dane watu dla przystawki

| 3x3ME-16UNC

| . mm
llosé zebdw z 12
Gniazdo DP | 12724

Kat | 300
 Srednica DP DP | 254
 Srednica Dir Dei | 27.6%0M
 Srednica Di Dii | 23102

| Szerokosc wpustu E 4,282+0,036

Wymiat miedzy dwoma pinami (e3,38) Me_ 26,920-27 84

Montaz

|E‘ﬁ Ketnierz do preystawki

B2[16)| | -24[6.240.2)

e

24.02(101-0.1]

#5{127:0.3)

| w | L | u | L
MASEZ 80 | 527(134]  51(13] | 3,38[26)
| MASEZ 100 | 543[138]  66(17] | 3.54[90] |
[MASEE 425 | SySiklda) | POEE] || b )
| MASEZ 160 | 584[148,5]  1,08[27.5] | 3,95[100,5]
| MASEZ 200 | 6.14[156) | 1.38(35,1] | 4.25108] |
| MASEZ 250 | 6,61[168] | 1.85[35.1] | 4.72[120] |
| MASEZ 315 | 7.08[180) | 1.32(59] | 5.19[132] |

| MASEZ 400 | 7,55(192) | 279[71) | 586[144] |

&

T - | Giremlar
440,134 2.5%4 | I iy
3040, 3 '/"1"'Ltu 7NN

| L& _liz

é _— L, =]
T ifééér =
:*—‘::[_ | S X _._.:%_Z_;l L
I,..._ & e | i-:
e T |

30"
_34.4min | 1.5
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Dostepne watki w silnikach MAS i MASE

@ 32 prosty, wpust A 10x8x45
Max. moment obrotowy 77 daNm

Cc

ELE 2%
40083

232 iamea

@ 1.1/4" prosty, wpust 5M16" x 516" x 1.1/4" BS46
Max. moment obrotowy 77 daNm

co

LRI

S wigloklin (SAE 6B)
Max. moment obrotowy 34 daNm

mox 45.5

25.323%0.03

Pz
_-:__I""_‘.:._a_':_'____

@ 31.75 [1.1/4") wieloklin 14T, DP 12/24

SH Max. moment obrotowy 95 daNm

$31. 780 098

@ 25 prosty, wpust ABx7x32
Max. moment obrotowy 34 daNm

C1

L 258
] :tnt

432508
b

— max 85

TB

SB

TA

SL

c2

Stozkowy 1:10, wpust BExBx20

Max. moment obrotowy 95 daNm

S=41
| Tightening terque

| 20%1 dakm

it

§l 3

S0 |

| ge=

58404

L o

@ 1.1/4" wieloklin 14T, ANSI B92,1-1976 Norm
Max. moment obrotowy 77 dalNm

max 58.5

@36

Stozkowy 1:8 SAEJ 501, wpust 5/16" x 516" x 1.1/4"
Max. moment obrotowy 77 daNm

SR (ST

350,86

|

5=17%h"
Tighterang Torgue
20+1 daMm

@33

- ol
o

H

'911.??-'-'£3

20,25

wieloklin 6-34,85 PT.O.
Max. moment abrotowy 77 daNm

*ﬂl}. 1
Ha

@ 17 prosty, wpust 1/47 x 1/4" x 1.1/47
Max. moment obrotowy 34 daNm
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Wybor kierunku obrotow dla MAS(E)

Silnik MAS (E) posiada wbudowane w zawory zwrotne. W wyniku tego cisnienie na uszczelnieniach watka nigdy
nie bedzie wigksze od cisnienia w linii przecieku, cisnienie przeciekdw zaleiy od uzywane| przektadni,

Maks. cignienie powrotne bez linii przeciekdw / Max. cisnienie powrotne w linii splywu

mp State (bar)
0 =100 rmp 75
100 — 300 rmp 50
300 - 810 rmp 20

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekow

Stala 140 bar
Przerywana 175 bar

Obciazenie watu

toZyska stozkowe na wale zezwalajg na wysokie
obcigZzenia osiowe | promieniowe walu,

Krzywa przerywana okresla maksymailne dopuszczalne
obciaZzenie promieniowe.

Obcigzenia powyZej tego poziomu mogg doprowadzié do
uszkodzen. Srodkowa krzywa przedstawia dopuszczalne
obcigZenia promieniowe dla teoretycznej zywolnosci (B 10)
3000 roboczo-godzin przy 200 obr./min.

Oczekiwang trwatosé mozna obliczy¢ dla réZnych predkosci
iflub obcigen promieniowych.

T

Linia przeciekow

Shalt load
Fiag = FIL)
for L, = 3000n

Fi _| = 100 rpm

15000/

n =30 rpm

e = 400 rpm

Radial force in

Foe = radial foree

F,, =axial force

0 20 40 &0 B0 100 L =distance
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Silnik orbitalny MAR

Konstrukcja silnikéw MAR zostata opracowana na
podstawie sprawdzonych rozwigzan podnoszgcych
zywotnos¢ i niezawodnosc. Przemystowy standard
montazu kotnierzy i watow pozwala na tatwe
zastosowanie w szerokim zakresie aplikacji. Silniki
MAR o stalej chlonnosci posiadaja geroler jako
element roboczy (znany z niezawodnoSci
i swietnych parametrow roboczych).

Specyfikacja

MAR MAR = MAR MAR MAR MAR(1) MAR(2) MAR(1) MAR(2) MAR(1) MAR(2) MAR() MAR(2)
Typ MARW MARW MARW MARW MARW MARW MARW MARW MARW MARW MARW MARW MARW

s0 | B0 | 100 | 125 | 160 | 200 | 200 | 250 | 250 | 315 | 315 | 400 | 400
(.‘:J.Hc-nnné.;ém.-“’.'ohr 5‘i.2 [ BEI..S. .1EJD..$. [ 1251 15‘94 19.9.5 [ 1‘3.9..5 -2;1-9:8 [ 24‘33 | 3.153 .315.]" 1 39.5.5 3‘355
Max preciosé. | sl 770 | 745 | 600 | 470 | 370 | 300 | 300 | 240 | 240 | 190 | 190 | 150 | 150

(rpm) perywana (3)| 970 | 940 | 750 | 600 | 470 | 370 | 370 | 300 | 300 | 240 | 240 190 | 180
S 10 | 196 | 242 | 271 | 389 | 45 | 385 | 538 | 38 | 831 | 385 | 685 | 355 |

obrolowy  |preywana(y)l 12,8 | 221 | 281 | 339 | 428 | S0 | 46 | 608 | 579 | €3 | 57 | ea7y | 508
cwiowa (4) | 168 = 27 | 321 368 | 458 56 56 | 706 €55 83 83 868 | T3
| | ! | :, | | .
Maxmoc 54 | 69 126 | 12 | 124 | 11,4 | 11 9 | 105 | B4 | g | B 7.7 | 47
(Kw) |p-za¢m=ai.‘ail 83 15 | 15 | 145 | 12,6 I 13 | 15 | 12 | 105 | 1 | 96 | 106 | 87
siata 140 | 160 | 160 | 160 | w0 | 60 | 135 | 150 | 105 | 135 | 85 | 10 | &5

Max spadek | | ! | ! | !
cié-:ier;ia przerywana (3) 175 180 180 180 180 180 175 175 160 150 130 140 75
(bar | 4 4 4 4 4 4
chwilowa (4] 210 210 210 210 210 210 210 210 200 175 175 175 175
W preaghe | 2008 40 B0 80 80 60 B0 B0 60 60 &0 60 B0 BO
cleju
(Vmin) preesywans !3}| 50 | 75 75 | 75 75 75 | 75 75 | 75 | 75 75 | 75 75 |
Slaka 175 175 178 175 175 175 178 178 175 175 175 175 178
Max cidnienie I | I | I I 1 | I | I
wialowe przerywana (3] 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200
{bar ; | | | ! | | | | ! | | !
] chwilgwa (4] 225 225 228 225 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Waga (Kg) | 6.7 6.9 6.9 7.2 | 7.5 | 81 8.1 85 | 85 o1 9.1 9.5 9.5

(1) MAR... silnik z walami CA, CB, TA, SH, SB.
(2) MAR... silnik z watami C, CO, T, 5.

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minutg.



Silnik orbitalny MARS

Konstrukcja silnikow MARS zostata opracowana
na podstawie sprawdzonych rozwigzan
podnoszacych zywotnos¢ i niezawodnosc.
Przemystowy standart montazu kotnierzy i watow
pozwala na fatwe zastosowanie w szerokim
zakresie aplikacji. Silniki MARS o statej chtonnosci
posiadajg geroler jako element roboczy (znany
z niezawodnosci i Swietnych parametrow
roboczych).

Specyfikacja
= MARS = MARS = MARS  MARS  MARS  MARS  MARS  MARS  MARS
p
. 50 ﬂ.ﬂ 100 12.5 16.(' 200 250 15 400
Chionnosé emlabr 51,2 805 100,8 125,1 1594 1996 2408 3157 3865
Maxpredkose (S8R | 770 I 5005 |iE 470 a0 o0 =4 ik b
() perywana (3 970 940 750 | 600 470 370 300 240 190
i stala 10 19,6 242 271 aga 385 g8 385 35,5
ax moment | | | !
obrotowy przenwana () 12.8 221 281 338 428 46 57,8 57 50,8
3
ks | | |
Wahm)  owavat) | 168 a7 32,1 36,3 45,38 56 655 83 713
Mexmoc |%8 | 88 | 126 | 12 | 124 114 9 6.4 6 47
() |peoywana] 83 | 18 | 18 | 48 126 15 105 96 8.7
Max spadek | *7° | %o | 10 | 160 | 160 160 135 105 85 65
digi:r?ia przenywana(3)| 175 180 180 180 180 175 160 130 100
chwikwa (4) 210 210 210 210 210 210 200 175 140
Max przeplyw | siala | o | @ | o | e 60 60 &0 60 &0
leju 1
i pmeparay  s0 | 75 | 75 | 78 75 75 75 75 75
stala 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Max cisnienie 1 1 1
wiolowe | Przerywana (3) 200 200 200 200 200 200 200 200 200
o : | | | .
Bar) | chwiowa (4) 225 225 225 225 225 225 225 225 225
 Waga (Kg) ez [l | e |l 7z 7.5 8.1 85 9.1 95

(3) Praca przerywana 6 sek. na minutg
{4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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Silnik orbitalny MAR/MARS

A; Praca ciggla
B: Praca przerywana 6 sek. na minutg
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Silnik orbitalny MAR/MARS

A: Praca ciagia
H B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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A: Praca ciagla
w B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Opis i dane techniczne dla MAR

max L
Crain Port T L Port A
\ i B
[ |
" Y . H
g \.g |
& 1
E E
1
Uktad przytaczy Montaz
Przylacza boczne Kolnierz owalny SAE.A (2 otwory)
Wersje 6 M (0 B
55200 | e
i £ | P I L gl
P i E‘-
" - o4 &8
[ . = o
: H s . § = i
2?| ' g g
) J640,5 :?f » =]
20403 20403 =

'E  Pryiacza tylne
Wersje (6 W 0 &

#B2.540,05

| i
Kod w I |
Wtewal W | W | 8 |
PAB) . 2xG12  2xM22x15 TE-14 Q-ring | 2% 142NPTF
T G4 Mid THE-20 UNF | 7016.20 UNF
c | axms 4%ME  SHME-BUNC | SHEE UNG
53 s )
MAR(F) 50 140 MARQ 50 146 MAR(F)E 50 151 MARQE 50 157 | 10
MAR(F) 80 146 MARQ 80 152 MAR(F)E 80 167 MARQE 80 163 16
MAR(F) 100 150 MARG 100 156 . MAR(F)E 100 . 161 MARQE 100 167 . 20
MAR(F) 125 155 MARGQ 125 161 . MAR(F)E 125 . 166 MARQE 125 173 . 25
MAR(F) 160 161,5 MARQ 160 167.5 . MAR(F)E 160 . 1725 MARQE 160 178.5 | 31.5
MAR(F) 200 170 MARQ 200 176 MAR(F)E 200 181 MARQE 200 187 40
MAR(F) 250 180 MARQ 250 186 | MAR(F)E 250 191 MARQE 250 197 50
MAR(F) 315 192 MARQ 315 198 MAR(F)E 315 203 MARQE 315 209 62
MAR(F) 400 204 MARGQ 400 210 . MAR(F)E 400 . 215 MARQE 400 221 74
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Opis i dane techniczne dla MARS

\
IS
Uktad przytaczy T -
Przylacza bocane
Wersje [0/ -

SEI[IA3] —= 4 e 563[143]
¢ 125[31.75)

[mimi] preedstewions w nawiasach

Fi Magneto (4 otwory)

== Piam H :._: a b ::- 4383 Bin Thes
"—' (4 5813.5]
1.25031.75] ,’
"ol |
T A\ eimps
y = = ol | 2.65] 111:!:| ,'.1._.;“_“ i
558 153]—= = e
lﬁ| Kolnlerz kwadratowy (4 Sruby)
= A fB=TRUNC
s [ [53] e
| paaaz 0|
Pagd Din
Kod Wersje
| Przyia Brak P G Mmu ‘I::_“r" ; — I
P (n,B) TIE-14 UNF | 1/2-1aMPTF | G172 | .39 Dia[o10] ;;W%
T THE-20 UNF | THE6-20UMNF G114 THE-20UNF b S BH] —=
c - - . 5M6-18UNC
Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MARS(F) 50 144 MARSQ 50 144 | MARS(FIE50 | 155 MARSQE 50 155 10
MARS(F) 80 150 MARSQ 80 150 MARS(F]E 80 161 MARSQE 80 161 16
MARS(F) 100 154 MARSQ 100 154 | MARS(F)E100 | 165 MARSQE 100 165 20
MARS(F) 125 159 MARSQ 125 159 MARS(F]E 125 170 MARSQE 125 170 25
MARS(F) 160 | 1655 MARSQ 160 1655 | MARS(F)E160 | 176,5 | MARSQE 160 176,5 315
MARS(F) 200 174 MARSQ 200 174 MARS(F]E 200 185 MARSQE 200 185 40
MARS(F) 250 184 MARSQ 250 184 MARS(F]E 250 195 MARSQE 250 195 50
MARS(F) 315 196 MARSQ 315 196 MARS(F)E 315 207 MARSQE 315 207 62
MARS(F) 400 208 MARSQ 400 208 MARS(F)E400 | 209 MARSQE 400 209 74
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Wybér kierunku obrotow MAR i MARS

Linia przeciekow

Silniki MAR & MARS posiadajg wbudowane zawory zwrotne. Cisnienie uszczelnienia watu jest takie samo

jak cisnienie wyjsciowe.

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekdw [ Max. cisnienie powrotne w linii splywu

mp State (bar)
0 =100 rmp 75
100 = 300 rmp 50
300 = 1000 rmp 25

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekdw

[ Staa 160 bar
Przerywana 175 bar
Chwilowa 210 bar

Obcigzenie walu |

200
80O ..\. %
- \ \ ; i
o A N Fr = Sila promieniowa (daM)
" A N L = odleglosé (mm)
£ * n = predkosdé (rpm)
Ty, i “-H‘
S = -'I-\.. __‘-H--

o - ':~=._____=_

Bk 0 B g S

0 o 00 &0 1000 1200 nom)

— ik @ 35 men and 254 mes [ inch)
— e e ik @ F

S lodysieer byt

_ 800 _ 25000
Fp = = 9541 dal
S0daN
E e

250daN -

Fr = Sita promieniowa (daM)
L = odleglosé (mm)
n = predkosé (rpm)



Oddzialy:

Oddziat Kielce

ul. Pakosz 8B

25-040 Kielce

tel.41 361 02 87
biuro@hydrotechnik.pl

Oddzial Morawica

ul. Ztota 1B

26-026 Morawica

tel.535 543 394
morawica@hydrotechnik.pl

Oddziat Radom

ul. Kielecka 106
26-600 Radom

tel.48 383 06 55
radom@hydrotechnik.pl
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KONTAKT

Wsparcie techniczne sprzedazy:

Kamil tel.880 162 612,
kamil.p@hydrotechnik.pl

Tomek tel.519 100 688,
tomasz.s@hydrotechnik.pl

Przedstawiciel handlowy:

Olek tel.730 055 001
aleksander.z@hydrotechnik.pl



